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THONG TIN VE LUAN AN TIEN Si

1. Ho va tén nghién ctru sinh: TRUONG XUAN HUNG 2. Gi6i tinh: Nam

3. Ngay sinh: 23/4/1979 4. Noi sinh: Ha N1

5. Quyét dinh cong nhan nghién ctru sinh s6: 358/QD-PT ngay 18 thang 05 nim 2022
cua Hi¢u truong Truong Dai hoc Cong nghé¢, Pai hoc Quéc gia Ha Noi.

6. Cac thay ddi trong qua trinh dao tao:

- Quyét dinh sd 1296/QD-DHCN ngay 20 thang 6 ndm 2025 cua Hiéu trudong Trudng
Dai hoc Cong nghé vé viée gia han hoc tap 12 thang (1 nam).

- Quyét dinh s6 894/QD-DHCN ngay 05 thang 5 nam 2026 cua Hiéu truong Trudng Pai
hoc Cong nghé vé viéc diéu chinh tén d& tai luan an tién si.

7. Tén dé tai luan an: Nghién ciru thudt todn t6i wu bdy ong trong hoach dinh dwong di
va phan cum dong cho hé robot.

8. Nganh dao tao: Co k¥ thuat 9. M s6: 9520101

Can bo hudng din khoa hoc: PGS. TS. Pham Manh Thing

11. Tom tat cac két qua méi cua luan an:

Muc dich téng quét cta luan an 1a gidi quyét bai toan hoach dinh duong di va quan
1y hoat dong cho hé thdng da robot c¢6 quy md 16n (sé lwong phan tir tir 10 trd 1én) hoat
dong trong moi truong phire tap. Cu thé hon:

- Thtr nhét, hoach dinh dudng di dya trén thuat toan ABC, dam bao duogc tdi vu
todn cuc trong bai toan hoach dinh ddng thoi duy tri nang lyc tim kiém dé ung pho véi
nhitng bién d6i cuc bo.

- Thu hai, giai phap phan cum dé hd tro cho viéc quan 1y hé thong da robot; phan
chia robot thanh nhitng nhom nho, chia sé dir liéu doc 1ap theo timg nhom dé giam khdi
lwong dir liéu van hanh caa hé thong can trao doi.

Péi tuong nghién ctru trong pham vi ctia luan an bao gdm hai thanh phan chinh: (1)
Hé thong da robot véi kién triic didu khién tap trung, sb lugng phan tir robot 10n; cac
ph?m tlr co chu tao tuong tu, kha nang ty nhan thirc méi truong, chia sé¢ thong tin va thuc
thi cac tac vu doc 1ap; (2) Thuat toan va moé hinh toan hoc dugc tim hiéu, khai thac va tap



trung nghién ctru. Chung da dang vé chung loai, tir nhém cb dién (Dijkstra, A*, APF...)
cho dén nhom tri tué tap thé (ABC...) hoac loai phan vung, phan cum.

Céch tiép can két hop nhiéu phuong phap nghién ctru trong qua trinh thuc hién luan
an. Cuy thé gom:

- Tim hiéu, khao sat co s& 1y thuyét, nhitng phuong phap va ky thuat da dugc cong
bd; danh gia xu hudng va nhin nhan khoang trong nghién ctru dé dua dinh hudng.

- Sir dung cong cu toan hoc dé mé ta vé giai phap ki thuat di dé xuét.

- Két hop phuong phap thir nghiém thong qua xdy dung mo hinh mé phong trén
may tinh, sir dung cong cu MATLAB, dé kiém chimg hoat dong ciia giai thuat thong qua
nhiing kich ban khac nhau. Phuong phap phan tich dit liéu théng ké dugc st dung dé hd
trg cho hoat dong danh gia.

Nhitng két qua nghién ciru quan trong cua luan 4n bao gdm hai giai phap cot 15i:
thudt toan hoach dinh duong di ElasticABC, mdt bién thé cua thuat toan Tdi vu bﬁy ong,
va phuong phap phan cum dong (DCM). ElasticABC két hop t6i wu cau triic thong qua
cdp toan tr d6i ngdu voi chién luoc khdi tao phong doan; gitip thuat toan cin bang gitra
kha ning kham pha va khai thac. Puong di dugc ty dong diéu chinh ciu tric va sé lugng
diém trung gian thay doi dé thich nghi véi diéu kién méi truong. K§ thuat DeZigzagPath
dugc tich hop cung véi ElasticABC, giup loai bo hién tugng gap khuc cuc bd, ning cao
chat luong hanh trinh tim kiém dwogc va c6 tinh kha thi cao cho thyc tién van hanh. Song
song d6, DCM dugc phat trién dya trén cach tiép can phan cum mém st dung mé hinh
hdn hop Gauss, tao ra mé hinh phan bd xac suét linh hoat va c6 kha ning chong lan gitta
cac cum; s6 luong phan tir robot duoc phan bd trong ddi can bang va ty dong trong timg
cum. Dit liéu dau vao ctia DCM 1a tap hop diém giao cit ctia cac hanh trinh ctia phan tir
robot.

12. Kha ning tmg dung trong thuc tién: Co kha ning trién khai thyc tién, can thém
nhitng danh gia thuc nghiém véi hé thong cu thé dé xac minh kha nang ing dung.

13. Nhitng huéng nghién ctru tiép theo:

- Nghién ctru co ché lya chon thich nghi hé s6 K, s6 lwong cum, trong giai thuat
DCM dua trén céac chi sé dinh luong tir dit liéu dau vao dé tdi vu mo hinh.

- Panh gia hoat dong cua giai thuat ElasticABC trong diéu kién méi truong co vat
can bién dang phuc tap, nhu da giac 10m, chit U hoac V, xtr ly bai toan b'fly cuc tr1 dia
phuong.

- Panh gia hi¢u suét hoat dong cua giai thuat DCM va ElasticABC khi tng dung
cho cac hé théng da robot trong diéu kién van hanh thuc té.

14. Céc cong trinh da cong bo co lién quan dén ludn an:
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